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dSPACE へのお問い合わせ

dSPACE サポートへのお問い合わせ

dSPACE Support Wizard のご使用をお勧めします。

dSPACE Support Wizard は以下の方法で入手可能です。

• dSPACE CD/DVD に含まれる \Diag\Tools\dSPACESupportWizard.exe
• [ スタート ] ボタン – [ プログラム ] – [dSPACE Tools]（dSPACE ソフトウエアが

すでにインストールされている場合）
• 以下のサイトから、いつでも最新の dSPACE Support Wizard をダウンロードする

ことができます。
http://www.dspace.com/goto?supportwizard

ソフトウエアのアップデートとパッチ

既存の dSPACE インストレーションに対して、最新のパッチをダウンロードしてイン

ストールすることを強くお勧めします。 ソフトウエアのアップデートとパッチについ

ては、以下のサイトをご覧ください。
http://www.dspace.com/goto?support

dSPACE Japan 株式会社

（本社）

住所 : 〒 140-0001
東京都品川区北品川 4-7-35
御殿山トラストタワー 10 階

Tel.:
Fax:
E-mail:

03-5798-5460
03-5798-5464
info@dspace.jp

Web: http://www.dspace.jp 

テクニカルサポート : support@dspace.jp 

（中部支店）

住所 : 〒 460-0003
名古屋市中区錦 1-6-5
名古屋錦シティビル 7 階

Tel.:
Fax:

052-220-5155
052-220-5156

重要なお知らせ

本出版物には、著作権法により保護された専有情報が含まれています。 すべての権利は

留保されています。 dSPACE GmbH の書面による事前の許可なく、本出版物または

ソフトウエアのすべてもしくは一部を、コピー、複製、翻訳、または電子的媒体も

しくは機械可読形式に変換することを禁じます。

© Copyright 2008 by:
dSPACE GmbH
Technologiepark 25
33100 Paderborn
Germany

本出版物と内容は、予告なく変更されることがあります。 

AutomationDesk、CalDesk、ConfigurationDesk、ControlDesk、SystemDesk および TargetLink
は、米国、その他の国、またはその両方における dSPACE GmbH の登録商標です。 
その他のブランド名または製品名は、その企業または組織の商標または登録商標です。

mailto:info@dspace.de
http://www.dspace.com
mailto:support@dspace.de
http://www.dspace.com/goto?support
http://www.dspace.com/goto?supportwizard
http://www.dspace.com/goto?support


■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■
目次

本書について 7

dSPACE Release 6.3 の概要 9
一般的な拡張および変更 ......................................................10
製品バージョンの概要.......................................................... 11
各製品の主な新機能 .............................................................13
dSPACE Release 6.3 への移行 ............................................16

AutomationDesk 17
AutomationDesk 2.2 の新機能 ..............................................17

Automotive Simulation Models（ASM） 21
ASM Diesel Exhaust Blockset........................................................22

新しいブロックセット － ASM Diesel Exhaust 1.0 .............22
ASM Diesel InCylinder Blockset ....................................................23

新しいブロックセット － ASM Diesel InCylinder 1.0 ..........23
ASM Drivetrain Basic Blockset ......................................................24

ASM Drivetrain Basic Blockset 1.2.1 への移行 .....................24
ASM Electric Components Blockset ..............................................25

ASM Electric Components Blockset 1.1 への移行 ................25
ASM Engine Diesel Blockset .........................................................28

ASM Engine Diesel Blockset 1.3.1 への移行 ........................28
ASM Engine Gasoline Basic Blockset ...........................................29

ASM Engine Gasoline Basic Blockset 2.1.1 への移行 ..........29
ASM Environment Blockset ...........................................................30

ASM Environment Blockset 1.3.1 の新機能 ..........................30
ASM Gasoline InCylinder Blockset ................................................31

新しいブロックセット － ASM Gasoline InCylinder 1.0 ......31
ASM Optimizer...............................................................................32

新しいツール － ASM Optimizer 1.0 ....................................32
ASM Traffic Blockset......................................................................33

新しいブロックセット － ASM Traffic 1.1............................33
3 
▲■■■■■■■■■■■■■■■■■■

新機能と移行手順 2008 年 11 月



目次 ▲■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■▼

 4
 ■■■■■■■■■■■■■■■■
ASM Turbocharger Blockset.......................................................... 34
ASM Turbocharger Blockset 1.4 の新機能 ........................... 34
ASM Turbocharger Blockset 1.4 への移行 ........................... 34

ASM Vehicle Dynamics Blockset................................................... 36
ASM Vehicle Dynamics Blockset 1.2.1 の新機能 ................. 36
ASM Vehicle Dynamics Blockset 1.2.1 への移行 ................. 36

CalDesk 37
CalDesk 2.1 の新機能.................................................................... 38

プロジェクトおよびエクスペリメントの新機能 .................. 38
新しいデバイスおよびデバイス管理機能............................. 39
新しい変数管理機能 ............................................................. 41
新しい計器機能 .................................................................... 43
新しい表示機能（すべての計器に共通）.............................. 44
新しい計測機能および記録機能 ........................................... 45
新しいデータセット管理機能............................................... 46
Variable Editor の新機能 ....................................................... 47
CalDesk ECU Diagnostics Module の新機能........................ 48
CalDesk 2.1 で拡張されたその他の機能.............................. 49

CalDesk 2.1 への移行.................................................................... 50
CalDesk 2.1 への移行........................................................... 50
調整可能なパラメータを使用している CalDesk 2.0 エクスペ
リメントを移行する方法 ...................................................... 51

ControlDesk 53
ControlDesk 3.3 の新機能 .................................................... 53

dSPACE FlexRay Configuration Package 55
dSPACE FlexRay Configuration Package 1.12 の新機能..... 55

RTI および RTLib 57
RTI 6.2 および RTLib の新機能 ............................................ 57

 RTI Bypass Blockset 59
RTI Bypass Blockset 2.5 の新機能 ....................................... 59

RTI CAN MultiMessage Blockset 61
RTI CAN MultiMessage Blockset 2.4 の新機能 .................... 61

RTI RapidPro Control Unit Blockset 63
RTI RapidPro Control Unit Blockset 1.9 の新機能 ................ 63
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼



■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■▼ 目次 ▲■■■■■■■■■■■■■■■■■
SystemDesk 65
SystemDesk 2.0 の新機能 .............................................................66

AUTOSAR 2.1 および AUTOSAR 3.0 のサポート................66
計測および適合.....................................................................66
ネットワーク通信およびバスサポート.................................69
ベーシックソフトウエアおよび
ECU コンフィギュレーション..............................................71
SystemDesk シミュレーションモジュール ..........................75

SystemDesk 2.0 への移行 .............................................................78
SystemDesk 2.0 への移行 ....................................................78

互換性情報 81
サポートしている MATLAB リリース...................................81
サポートしているオペレーティングシステム......................82

索引 85
新機能と移行手順 2008 年 11 月 5 
▲■■■■■■■■■■■■■■■■■■



目次 ▲■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■▼

 6
 ■■■■■■■■■■■■■■■■
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼



■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■
本書について

内容 本書では、dSPACE Release 6.3 に含まれるすべての dSPACE ソフトウ

エア製品の新機能について説明します。以前のリリースからの変更がな
いまたは変更が少ないソフトウエア製品についても概要を示します。ま
た、以前の dSPACE リリース、特に以前の製品バージョンからの移行

手順についても、必要に応じて説明します。
7 
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dSPACE Release 6.3 の概要

目的 dSPACE Release 6.3 の主な新機能の概要を示し、変更のない製品に関

する情報、および dSPACE Release 6.3 への全般的な移行手順について

も紹介します。

項目の一覧 本章の内容

一般的な拡張および変更 10

製品バージョンの概要 11

各製品の主な新機能 13

dSPACE Release 6.3 への移行 16
9 
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一般的な拡張および変更

目的 以下に、複数の dSPACE 製品に関係する変更を示します。

新しいドキュメントの特徴 dSPACE Rlease 6.2 以降に含まれている『新機能と移行手順』には、

dSPACE ソフトウエア製品すべてに関する情報が記載されています。

RCP および HIL 関連のソフトウエア、TargetLink、および CalDesk 向

けの個別の新機能と移行手順に関するドキュメントはすべて本書に統
合されました。

リリースアップデート 既存の dSPACE リリースのアップデートとして配布される dSPACE
Release 6.3 には、印刷版のユーザマニュアルは付いていません。新機

能、拡張、最新の安全上の注意事項などの情報については、dSPACE
HelpDesk などの最新のオンラインヘルプをご使用ください。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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製品バージョンの概要

目的 次の表に、各製品の最新のリリースおよび過去 3 回のリリースのバー

ジョン履歴を示します。新機能が追加されている場合は、本書での参照
先を示しています。

製品 dSPACE Release

6.0 6.1 6.2 6.3

AutomationDesk 2.0 2.0.1 2.1 2.2
「AutomationDesk」（17 ペー

ジ）を参照してください。

Automotive Simulation Models 1.4 1.5 1.6 2.0
「Automotive Simulation 
Models（ASM）」（21 ページ）

を参照してください。

CalDesk 1.4.1 2.0 2.0 2.1
「CalDesk」（37 ページ）を参

照してください。

ConfigurationDesk 1.3 1.3.1 1.3.2 3.0

ControlDesk 3.2 3.2.1 3.2.2 3.3
「ControlDesk」（53 ページ）

を参照してください。

dSPACE Data Dictionary 1.4 1.5 1.5.1 1.5.1

dSPACE FlexRay Configuration 
Package

1.8 1.8 1.10 1.12
「dSPACE FlexRay 
Configuration Package」（55
ページ）を参照してください。

Model Compare ---- 1.0 2.0 2.0.1

ModelDesk 2.0 2.0 2.1 2.1

MotionDesk 2.1.2 2.1.2 2.1.2 2.1.2

RTI 5.6 6.0 6.1 6.2
「RTI and RTLib」（ 57 ページ）

を参照してください。

RTI-MP 5.3 5.4 5.5 5.6

RTIBypass Blockset 2.3 2.4 2.4.1 2.5
「RTI Bypass Blockset」（59
ページ）を参照してください。

RTI CAN Blockset 2.6.4 2.6.5 2.6.6 2.6.7
新機能と移行手順 2008 年 11 月 11 
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定期的にアップデートを行っていない場合は、新機能と必要な移行手順
について、上記の各 dSPACE Release の『新機能と移行手順』を参照

してください。

RTI CAN MultiMessage Blockset 2.1 2.2 2.3 2.4
「RTI CAN MultiMessage 
Blockset」（61 ページ）を参

照してください。

RTI LIN MultiMessage Blockset 1.4 1.5 1.5.1 1.6

RTI RapidPro Control Unit Blockset 1.6 1.7 1.8 1.9

SystemDesk 1.0 1.0 1.1 2.0
「SystemDesk」（65 ページ）

を参照してください。

TargetLink 2.2.1 2.3 3.0 3.0
2.3.1（TargetLink 2.3 の拡張版）

TargetLink 2.3.1 の詳細につい

ては、dSPACE DVD の

ReadMe ファイルを参照して

ください。

Variable Editor 1.0 1.1 1.1 1.2
「CalDesk」（37 ページ）を参

照してください。

製品 dSPACE Release

6.0 6.1 6.2 6.3
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼
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各製品の主な新機能

目的 ここでは、各製品の主な新機能の概要を示します。詳細については、各
製品の該当セクションを参照してください。

AutomationDesk AutomationDesk の主な新機能は次のとおりです。

■ Sequence Builder にはデバッグモードでシーケンスを実行するため

のデバッガが用意されています。

■ 新しい Evaluation ライブラリを使用して、シーケンス内にブロック

を挿入し、実行結果を自動的に評価することができます。

■ Main ライブラリ、Report ライブラリ、Remote Calibration ライブラ

リの拡張

■ データオブジェクトに関する COM API が拡張され、たとえば、

Main ライブラリのすべてのデータオブジェクトの作成、およびそ

れらデータオブジェクトへのアクセスが可能になりました。

■ Version Control Interface の拡張

■ 利便性およびパフォーマンスの拡張

■ Real-Time Testing では、MicroAutoBox もリアルタイムハードウエ

アとしてサポートされるようになりました。

新機能についての詳細は、「AutomationDesk 2.2 の新機能」（17 ページ）

を参照してください。

Automotive Simulation 
Models（ASM）

新たに追加された ASM ブロックセットおよび ASM ツールは次のとお

りです。

■ ASM Diesel Exhaust Blockset
■ ASM Diesel InCylinder Blockset
■ ASM Gasoline InCylinder Blockset
■ ASM Optimizer
■ ASM Traffic Blockset

新しいブロックセットおよびツールについての詳細は、「Automotive
Simulation Models（ASM）」（21 ページ）を参照してください。

CalDesk 新機能についての詳細は、「CalDesk 2.1 の新機能」（38 ページ）を参照

してください。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 13 
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ControlDesk ControlDesk の主な新機能は次のとおりです。

■ CAN Navigator での、試験メッセージおよびユーザ定義データベー

スとの連携

■ 計器の有効化および無効化

■ 計器の読み取り専用設定

新機能についての詳細は、「ControlDesk 3.3 の新機能」（53 ページ）を

参照してください。

dSPACE FlexRay 
Configuration Package

dSPACE FlexRay Configuration Tool の主な新機能は次のとおりです。

■ チェックサムの計算で使用するためのフレーム ID の指定

■ send-startup-sync フレームのフレームメンバーシップの指定

dSPACE FlexRay Configuration Blockset の主な新機能は次のとおり

です。

■ ウエイクアップパターン送信用の新しい RTI ブロック

■ 指定したフレームのステータス情報を読み取るための新しい RTI ブ
ロック

新ツール、FlexRay Replay Script Generator の主要機能は次のとおり

です。

■ FlexRay バス通信再生用 Python スクリプトの生成

新機能についての詳細は、「dSPACE FlexRay Configuration Package
1.12 の新機能」（55 ページ）を参照してください。

RTI および RTLib RTI および RTLib の主な新機能は次のとおりです。

■ DS2211 上で Single Edge Nibble Transmission（SENT）プロトコル

が使用可能

■ RTI1401 の設定で Real-Time Testing のサポート

■ 外部シミュレーションの廃止

新機能についての詳細は、「RTI 6.2 および RTLib の新機能」（57 ペー

ジ）を参照してください。

RTI Bypass Blockset RTI Bypass Blockset の主な新機能は次のとおりです。

■ XCP on FlexRay 経由のバイパス処理のサポート

■ RTI Bypass ブロック設定用 MATLAB API

新機能についての詳細は、「RTI Bypass Blockset 2.5 の新機能」（59 ペー

ジ）を参照してください。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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RTI CAN MultiMessage 
Blockset

RTI CAN MultiMessage Blockset の主な新機能は次のとおりです。

■ ユーザ定義データベース用試験メッセージのサポート

新機能についての詳細は、「RTI CAN MultiMessage Blockset 2.4 の新機

能」（61 ページ）を参照してください。

SystemDesk SystemDesk の主な新機能は次のとおりです。

■ SystemDesk でサポートされている製品は次のとおりです。

■ AUTOSAR リリース 2.1 のバージョン 2.1.2 および 2.1.4
■ AUTOSAR リリース 3.0 のバージョン 3.0.0 および 3.0.2

■ 新しい SystemDesk シミュレーションモジュール

■ PC 上での、自動車用ソフトウエアアーキテクチャの開ループお

よび閉ループシミュレーション

■ Virtual Functional Bus（VFB）上でのシミュレーション

■ CAN バスのシミュレーション

■ ソフトウエアコンポーネントポートのシミュレーション

■ NVRAM や DEM などのベーシックソフトウエアモジュールのシ

ミュレーション

■ アトミックソフトウエアコンポーネントとしてのSimulinkモデル

の統合およびシミュレーションへの包含

■ 計測および適合のサポート

■ データエレメントへの計測アクセスのモデル化など

■ スカラーパラメータへの適合アクセスのモデル化

■ SystemDesk RTE Generation Module による、計測変数および適

合パラメータの作成および作成した変数の A2L ファイルへのエ

クスポート

■ バスサポートおよびネットワーク通信の改善

■ FlexRay のサポート

■ COM コンフィギュレーションのインポート

■ ECU の設定機能およびベーシックソフトウエアモジュールの統合機

能の改善

新機能についての詳細は、「SystemDesk 2.0 の新機能」（66 ページ）を

参照してください。

Variable Editor Variable Editor の主な新機能は次のとおりです。

■ A2L ファイル内の変数アドレスのアップデート用コマンドライン自

動化インターフェース

新機能についての詳細は、「CalDesk 2.1 の新機能」（38 ページ）を参照

してください。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 15 
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dSPACE Release 6.3 への移行

目的 dSPACE Release 6.3 をインストールした後、いくつかの追加手順が必

要な場合があります。

dSPACE Release 6.2 から

の移行

全般的な移行手順はありません。製品固有の移行手順については、各製
品の該当セクションを参照してください。

dSPACE Release 6.1 以前

のリリースからの移行

dSPACE Release 6.1 以前のリリースから dSPACE Release 6.3 への移

行を行うには、各 dSPACE Release バージョンへの移行手順も実行す

る必要があります。移行に必要なすべての手順は、dSPACE Release 6.3
をインストールした状態で実行することができます。

例 たとえば、dSPACE Release 6.0 から 6.3 に移行する場合は、下記のド

キュメントに記載されている移行手順を実行する必要があります。

1.『dSPACE Release 6.0 の新機能と移行手順』

2.『dSPACE Release 6.1 の新機能と移行手順』

3.『dSPACE Release 6.2 の新機能と移行手順』

4. 最後に、dSPACE Release 6.3 への移行手順を実行します。

以前のリリースの

ドキュメント

以前のリリースの『新機能と移行手順』のドキュメントはインターネッ
ト上および dSPACE DVD に用意されています。

■ http://www.dspace.com/goto?migration からダウンロードしてください。

■ dSPACE DVD にある \Doc フォルダ内の PDF ファイル、

NewFeaturesAndMigrationxx.pdf（xx はリリース番号）を参照してく

ださい。

dSPACE Release 6.2 より前のリリースでは、RCP および

HIL 関連のソフトウエア、CalDesk、および TargetLink に

関する新機能と移行手順は、個別のドキュメントに記載さ
れていました。

以前のバージョンの CalDesk の新機能と移行手順に関す

るドキュメントが必要な場合は、
http://www.dspace.com/goto?VersionsCal を参照してくだ

さい。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼
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AutomationDesk

AutomationDesk 2.2 の新機能

AutomationDesk 2.2 Sequence Debugger AutomationDesk には、デバッグモードでシー

ケンスを実行するためのデバッガが用意されています。それぞれのオー
トメーションブロックにブレイクポイントを設定し、シーケンスをス
テップごとに実行して、実行中のシーケンス上にある各データの現在値
を調べることができます。

詳細については、「Executing Sequences in Debug Mode」
（ 『AutomationDesk Guide』）を参照してください。

新しい Evaluation ライブラリ Evaluation ライブラリのオートメー

ションブロックを使用して、シーケンスの所定の結果を評価信号として準
備することができます。これらの信号は、さまざまな算術演算を使用し
て、加工できます。また、評価信号を基準信号と比較して、実行結果が正
しいかどうかを評価できます。評価結果は、レポートに自動的に追加され
ます。中間信号を、プロットとして、明示的にレポートに追加することも

できます。詳細については、「Evaluation」（  『AutomationDesk Library
Reference』）を参照してください。

Main ライブラリの拡張

■ メッセージをOutput Viewerに出力する新しいブロックが追加されて

います。[General Properties] ダイアログでの設定により、セッショ

ン内のすべての Print ブロックを無効化することができます。

■ Output Viewer の内容を操作する新しいブロックが追加されていま

す。内容を String データオブジェクトにコピーして、Output 
Viewer をクリアすることができます。

詳細については、「Main Library」（ 『AutomationDesk Library Reference』
を参照してください。

ST M

ST M

ST M
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Remote Calibration ライブラリの拡張

■ 適合システムのワーキングページとリファレンスページを切り替え

るための新しいブロックが追加されています。

■ 適合セッションを明示的に終了するための新しいブロックが追加さ

れています。

詳細については、「Remote Calibration」（ 『AutomationDesk Library
Reference』）を参照してください。

Report ライブラリの拡張

■ シーケンスのイメージをレポートに追加するための新しいブロック

が用意されています。

■ シーケンス内の指定したセクションのサブレポートを作成するため

の新しいブロックが追加されています。

詳細については、「Report」（ 『AutomationDesk Library Reference』）
を参照してください。

COM API の拡張 Test Framework にある TestSequence を実行する

ことができるようになりました。

COM API を使用して、下記のデータオブジェクトの作成およびアクセ

スを行うことができます。

■ Main ライブラリ内のすべてのデータオブジェクト － 主要なデータ

タイプだけでなく、List、Dictionary、Tuple、Variant、Condition、
DataContainer も含まれます。

■ Platform Access ライブラリ内のデータオブジェクト － Platform、

Variable、CaptureResult
■ Remote Calibration（COM）ライブラリ内のデータオブジェクト － 

System、Project、LogicalLink、Characteristic、Collector、
Measurement

■ Report ライブラリ内の Color データオブジェクト

詳細については、『AutomationDesk API Reference』を参照してください。

Version Control Interface の拡張 Version Control Interface に、Tigris.org
の Subversion（オープンソース）のサポートが追加されています。

利便性の拡張 AutomationDesk での作業性を高めるため、いくつかの

変更が行われています。

■ 最近使用したファイルリストのエントリ数が 4 から 10 に増えてい

ます。

■ [Change Children Order] ダイアログに、すべてのエントリを昇順ま

たは降順にソートする機能が追加されています。

■ ユーザの好みに合わせて変更できるように、新しいカラーオプショ

ンが追加されています。

ST M

ST M
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■ Report のプロパティに、プロジェクト内で実行されるシーケンスご

とのサブレポートを作成するオプションが追加されています。この
オプションを使用すると、状況によってレポート生成パフォーマン
スが向上します。

Real-Time Testing 1.5 新しいハードウエアのサポート Real-Time Testing 1.5 以降、

MicroAutoBox もリアルタイムハードウエアとしてサポートされるよ

うになりました。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 19 
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（

Automotive Simulation Models
ASM）

項目の一覧 本章の内容

他のドキュメントの参照情報

ASM Diesel Exhaust Blockset 22

ASM Diesel InCylinder Blockset 23

ASM Drivetrain Basic Blockset 24

ASM Electric Components Blockset 25

ASM Engine Diesel Blockset 28

ASM Engine Gasoline Basic Blockset 29

ASM Environment Blockset 30

ASM Gasoline InCylinder Blockset 31

ASM Optimizer 32

ASM Traffic Blockset 33

ASM Turbocharger Blockset 34

ASM Vehicle Dynamics Blockset 36

「Migrating ASM Models」（ 『ASM User Guide』）
ASM モデルの移行手順に関して一般的な情報を記載してい
ます。

ST M
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ASM Diesel Exhaust Blockset

新しいブロックセット － ASM Diesel Exhaust 1.0

新しい Blockset ASM Diesel Exhaust は、ASM EngineDiesel または ASMEngineDiesel
InCylinder へのアドオンです。

ディーゼル用酸化触媒（DOC）とディーゼルパティキュレートフィル

タ（DPF）で構成される排気システムは、ディーゼルエンジンの後処

理に広く使用されています。DOC は CO および未燃焼炭化水素を削減

し、DPF は粒子状物質（煤）を除去します。選択触媒還元（SCR）テ

クノロジを使用して窒素酸化物の発生を抑制する最新のシステムもあ
ります。SCR は、エンジンの運転に影響を与えずに（燃費を悪化させ

ることなく）連続的に使用できる利点があり、一般的に、DPF とは併

用せずに、併用する場合は DPF の下流に設置されます。

これらの排気システムのモデルは、ASM Diesel Exhaust によって実現

することができます。

ASM Diesel Exhaust で SCR を使用するには、DS1005GX
(1GHz) 以上が必要です。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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ASM Diesel InCylinder Blockset

新しいブロックセット － ASM Diesel InCylinder 1.0

新しいブロックセット Diesel Engine InCylinder Simulation Package は、電子制御ユニット

（ECU）の開発およびテストに使用するオープンなSimulinkモデルです。

このモデルは、現象論的手法に基づいて筒内燃焼プロセスを計算し、発
生トルクをシミュレートします。無次元の熱力学的解析手法により筒内
圧力をリアルタイムにシミュレートすることができます。燃焼プロセス
のシミュレーションでは、プリ、メイン、ポスト噴射などの多段噴射パ
ターンをシミュレートできます。吸排気経路の気体の動的挙動は、マニ
ホールド圧と温度、および質量計算を行うシングルゾーンシステムとし
て実装されています。吸排気バルブは、等エントロピーオリフィスとし
てモデル化されています。ASM Diesel InCylinder モデルは、hardware-
in-the-loop（HIL）シミュレータを使用して、実際のコントローラと組

み合わせて使用することができます。リアルタイムシミュレーションを
行うには DS1006 プロセッサが必要です。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 23 
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ASM Drivetrain Basic Blockset

ASM Drivetrain Basic Blockset 1.2.1 への移行

全般的な変更 Simulation Step Size パラメータ Simulation Step Size パラメータ

の設定は、ワークスペースからマスクに移動しました。ライブラリブ
ロックの全パラメータは、マスクから設定するようになりました。この
変更は、以下のブロックに反映されています。

■ GEARBOX_AT
■ GEARBOX_MT
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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ASM Electric Components Blockset 1.1 への移行

BATTERY ブロックのマス

クパラメータで、名前が変

更されたパラメータと削除

されたパラメータ

名前が変更されたパラメータ 名前が変更されたパラメータを以下に
示します。

名前が変更されたパラメータは、初期化 M ファイル

（Simulation.current\_AutomotiveElectricalSystem\IniFiles\asm_auto

motiveelectricalsystem_ini.m または
Simulation.current\_ElectricDriveFullHybrid\IniFiles\asm_electricd

riveclosedloop_ini.m）では、以前のバージョンから自動的には更新さ

れません。したがって、名前が変更されたパラメータの値は初期化を
行っても初期化されません。初期化するには、初期化 M ファイル内の

パラメータ名を手動で更新する必要があります。初期化 M ファイル内

の以下の文字列を手動で置換してください。

以前のパラメータ名 新しいパラメータ名

Map_soc_CellFactor Map_Factor_CellVoltage

Const_C_Block_nom Const_Capacity_nom

Map_Kn_current_temp Map_Factor_Capacity

Const_Number_of_Cells Const_n_Cells

Const_mbat Const_m_Batt

Const_thermalCapacity Const_Capacity_Thermal

Map_R_Batt_Temp_Discharge Map_R_Discharge

Const_Lbat_Discharge Const_L_Discharge

Map_R_Batt_Temp_Charge Map_R_Charge

Const_Lbat_Charge Const_L_Charge

Const_Tn Const_Temp_nom

Const_I0 Const_I_Loss_nom

Const_A_surface Const_A_Surface

Const_eps Const_Factor_ThermalEmission

Const_cMr Const_c_MainReaction
新機能と移行手順 2008 年 11 月 25 
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 ■■■■■■■■■■■■■■■■
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_soc_CellFactor

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_Factor_CellVoltage

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_C_Block_nom

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Capacity_nom

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_Kn_current_temp

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_Factor_Capacity

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Number_of_Cells

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_n_Cells

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_mbat

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_m_Batt

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_thermalCapacity

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Capacity_Thermal

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_R_Batt_Temp_Discharge

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_R_Discharge

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Lbat_Discharge

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_L_Discharge

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_R_Batt_Temp_Charge

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Map_R_Charge
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Lbat_Charge

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_L_Charge

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Tn

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Temp_nom

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_I0

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_I_Loss_nom

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_A_surface

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_A_Surface

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_eps

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_Factor_ThermalEmission

MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_cMr

以下に置換
MDL.ElectricComponents.AutomotiveComponents.Battery.Const_c_MainReaction

削除されたパラメータ パラメータ Const_Boltzmann は削除されま

した。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 27 
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ASM Engine Diesel Blockset

ASM Engine Diesel Blockset 1.3.1 への移行

SOFT_ECU_DIESEL
ブロック

燃料の相対的な噴射量を記述するパラメータ （Const_inj_rel）は、列ベ

クトル（旧）ではなく行ベクトル（新）として処理されるようになりま
した。この変更は、ASM Parameterization のパラメータ設定方法が変

更されたために必要になりました。

EXHAUST_MANIFOLD
ブロック

ForwardEuler S-function が V 型エンジンでも使用できるようになりま

した。このため、Release 5.4 以前のモデルに対して、[Update Diagram]
コマンド（Ctrl+D）を実行した場合、信号幅に関する問題が発生する

可能性があります。この問題を回避するために、EngOP[rpm][mm3|cyc]
入力に対し信号幅を固定する SignalSpecification ブロックが追加され

ました。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼



■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■▼ Automotive Simulation Models（ASM）▲■■■■■■■■■■■■■■■■■
ASM Engine Gasoline Basic Blockset

ASM Engine Gasoline Basic Blockset 2.1.1 への移行

WallFilm 燃料液膜の質量計算を行うモデルの積分器に、リセット機能が追加され
ました。外部スイッチによって液膜モデルがオンになると、このリセッ
ト機能が実行されます。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 29 
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 ■■■■■■■■■■■■■■■■
ASM Environment Blockset

ASM Environment Blockset 1.3.1 の新機能

ROAD ブロックの拡張 路上での走行中にタスクオーバーランが発生する場合があります。この
オーバーランを回避するために、クロソイド曲線セグメントの計算方法
が変更されました。

MANEUVER_SCHEDULER
ブロック

ユーザマニューバ使用時のテーブルおよび MAT ファイルの読み込みが

正しく行われるようになりました。
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ASM Gasoline InCylinder Blockset

新しいブロックセット － ASM Gasoline InCylinder 1.0

新しいブロックセット Gasoline Engine InCylinder Simulation Package は、電子制御ユニット

（ECU）の開発およびテストに使用するオープンなSimulinkモデルです。

このモデルは、現象論的手法に基づいて筒内燃焼プロセスを計算し、発
生トルクをシミュレートします。無次元の熱力学的解析手法により筒内
圧力をリアルタイムにシミュレートすることができます。燃焼プロセス
のシミュレーションでは、ポート噴射システムおよび直噴システムのシ
ミュレーションを行うことができます。吸排気経路の気体の動的挙動
は、マニホールド圧と温度、および質量の計算を行うシングルゾーンシ
ステムとして実装されています。吸排気バルブは、等エントロピーオリ
フィスとしてモデル化されています。可変バルブタイミングおよびバル
ブリフト量も処理できます。ASM Gasoline InCylinder モデルは、

hardware-in-the-loop（HIL）シミュレータを使って、実際のコントロー

ラと組み合わせて使用することができます。リアルタイムシミュレー
ションを行うには DS1006 プロセッサが必要です。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 31 
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 ■■■■■■■■■■■■■■■■
ASM Optimizer

新しいツール － ASM Optimizer 1.0

新しいツール ASM Optimizer は、ディーゼルおよびガソリンエンジンの筒内モデルを

筒内圧力計測カーブに合わせるために使用します。ASM Optimizer を使

用して、シミュレーション結果と計測データを比較することにより、ガ
ス交換および燃焼プロセスのモデルパラメータを最適化することがで
きます。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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ASM Traffic Blockset

新しいブロックセット － ASM Traffic 1.1

新しいブロックセット ASM Traffic は ASM VehicleDynamics へのアドオンです。ACC などの

運転支援システムのテストのために、周辺車両の挙動をシミュレートし
ます。テスト車両には物体検出用のセンサを複数装着することができま
す。ASM Traffic は、以前はエンジニアリングソリューションとして提

供されていました。ASM Traffic の以前のバージョンからの自動的な移

行はサポートされていません。詳細については、弊社のサポートにお問
い合わせください。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 33 
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ASM Turbocharger Blockset

項目の一覧 本章の内容

ASM Turbocharger Blockset 1.4 の新機能

ASM パッケージの新しい

サポート

ターボチャージャライブラリが拡張され、以下の ASM パッケージがサ

ポートされようになりました。

■ Diesel Engine Simulation Package
■ Gasoline Engine Simulation Package
■ Diesel Engine InCylinder Simulation Package
■ Gasoline Engine InCylinder Simulation Package

ターボチャージャデモモデルをコピーする際、GUI にてターゲットモデ

ルを選択します。

流量計算のサポートの拡張 TURBINE、TURBINE_SAEJ922、および WASTEGATE の各ブロック

で、InCylinder モデルに必要な、各質量要素（燃料、空気、排気）の流

量やエンタルピーフローの計算がサポートされるようになりました。

ASM Turbocharger Blockset 1.4 への移行

質量成分とエンタルピーフ

ロー

InCylinder モデルには、燃料、空気、排気の質量要素毎に分解された質

量流量が必要です。また、エンタルピーフローも必要となります。

このため、以下の新しい入力ポートが追加されました。

■ エンタルピー

■ h_ExhMan[J/kg]

ASM Turbocharger Blockset 1.4 の新機能 34
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■ 排気マニホールド内の燃料、空気、排気の各質量要素

■ XsiFuel_ExhMan[0_1]
■ XsiAir_ExhMan[0_1]
■ XsiExh_ExhMan[0_1]

以下の新しい出力ポートが追加されています。

■ エンタルピーフロー

■ Hdot_...[J|s]
■ 燃料、空気、排気の各質量流量

■ mdot_Fuel….[kg|s]
■ mdot_Air….[kg|s]
■ mdot_Exh….[kg|s]

上記の新しいポートは、平均有効圧エンジンモデルの場合は不要です。
したがって、移行時にダミー値に接続するか終端してください。

この変更は、以下のブロックに反映されています。

■ TURBINE
■ WASTEGATE
■ TURBINE_SAEJ922

上記の変更はターボチャージャデモモデルのポートにも影響がありま
す。Release 6.2 以前のバージョンで作成した ASM Engine Diesel モデ

ルまたは ASM Engine Gasoline モデルに、新しいターボチャージャデ

モモデルを初めてコピーするときには、手作業で各ポートの終端を行う
必要があります。例として、Release 6.3 の ASM Engine Diesel デモモ

デルまたは ASM Engine Gasoline デモモデルを参照してください。

SHAFT ブロック シャフトの回転速度のサチュレーションは、saturation ブロックを追加

して行うのではなく、Integrator ブロックで実行するようになりました。

MAPS_TC ブロック ターボチャージャ制御信号（Ctrl_TC[0_1]）が ASMSignalBus ブロック

に追加されました。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 35 
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ASM Vehicle Dynamics Blockset

項目の一覧 本章の内容

ASM Vehicle Dynamics Blockset 1.2.1 の新機能

新しいパラメータセット ModelDesk の Vehicle Dynamics デモモデルに以下のパラメータセット

が追加されました。

■ SmallCar
■ Van
■ SUV

これらの Model Ini ファイルは用意されていませんが、ModelDesk で生

成することができます。

TIRE_MODEL_MAGIC_  
FORMULA ブロック

右側のタイヤの挙動（力：Fy、トルク：Mz、トルク：Mx）を左側のタ

イヤの挙動と同一にすることができるようになりました。Magic
Formula タイヤモデルのトルク My の計算が、正しい符号で行われるよ

うになりました。

CONTACT_POINT_  
CALCULATION ブロック

CONTACT_POINT_CALCULATION ブロックには、リセット信号のイン

ポートが追加されています。

NaN 値になるのを回避するために、このブロック内部のメモリブロッ

クを初期値にリセットできるようになりました。

ASM Vehicle Dynamics Blockset 1.2.1 への移行

CONTACT_POINT_  
CALCULATION ブロック

リセット信号のインポートが追加されました。

ASM Vehicle Dynamics Blockset 1.2.1 の新機能 36
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CalDesk

項目の一覧 本章の内容

CalDesk 2.1 の新機能 38

CalDesk 2.1 への移行 50
37 
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CalDesk 2.1 の新機能

項目の一覧 本章の内容

プロジェクトおよびエクスペリメントの新機能

本章の内容

項目の並べ替え Project Manager では、同一階層内で、項目を別の位置にドラッグして

並べ替えることができます。

プロジェクトおよびエクスペリメントの新機能 38

新しいデバイスおよびデバイス管理機能 39

新しい変数管理機能 41

新しい計器機能 43

新しい表示機能（すべての計器に共通） 44

新しい計測機能および記録機能 45

新しいデータセット管理機能 46

Variable Editor の新機能 47

CalDesk ECU Diagnostics Module の新機能 48

CalDesk 2.1 で拡張されたその他の機能 49

項目の並べ替え（38 ページ）

グローバルデバイス用フォルダ（39 ページ）
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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グローバルデバイス用

フォルダ

プロジェクト構造内で、グローバルデバイスは、別個のフォルダ下に表
示されるようになりました。

新しいデバイスおよびデバイス管理機能

XCP on FlexRay CalDesk 2.1 には、新たに XCP on FlexRay デバイスが追加されていま

す。このデバイスを使用することにより、FlexRay を経由して、CalDesk
PC に接続されている XCP 搭載 ECU にアクセスすることができます。

XCP on FlexRay デバイスを使用することにより、計測および適合を行

う際に、XCP（Universal Measurement and Calibration Protocol）を介

して ECU にアクセスすることができます。このデバイスの設定を行う

には、関連付けられている FIBEX ファイルへのリンクが含まれている

A2L ファイルを指定します。これにより CalDesk は、FIBEX ファイル

に格納されている FlexRay の設定を自動的に使用します。

設定方法の詳細については、「How to Configure an XCP on FlexRay
Device」（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参照してください。ST M
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ECU をオフにして再びオン

に切り替えたときの計測へ

の自動復帰

CalDesk には、たとえばイグニッションをオフにして再びオンにしたと

きや、CalDesk PC と ECU の接続が一時的に切断したときなどに、デ

バイスハードウエアへの再接続を自動的に実行する自動再接続機能が
用意されています。たとえば、CalDesk を使用して ECU のオン／オフ

遷移が必要な HIL テストの場合、ECU とシミュレーションプラット

フォームの両方から相関性のあるデータの計測を行うことができます。

CalDesk プロッタでの計測の例を下の図に示します。計測時に ECU と

の接続が一時的に中断されています。計測データが存在しない期間、計
測値は線形に補間されます。ECU が再びオンになった後、CalDesk に

よって ECU との再接続が自動的に行われ、計測が続行されます。
新機能と移行手順 2008 年 11 月
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自動再接続機能の指定方法の詳細については、「Configure Device」
（ 『CalDesk Calibration Reference』）を参照してください。

独立した dSPACE ECU 
Flash Programming Tool

CalDesk をインストールしなくても dSPACE ECU Flash Programming
Tool をインストールできるようになりました。

デバイスのコンテキストメ

ニューから dSPACE ECU 
Flash Programming Tool
を開く

dSPACE ECU Flash Programming Tool は、サポートされている下記の

適合デバイスのコンテキストメニューから直接開くことができます。

■ DCI-GME1
■ DCI-GSI1
■ XCP on CAN
■ XCP on USB

詳細については、「How to Start the dSPACE ECU Flash Programming
Tool」（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参照してください。

新しい変数管理機能

ラベルリスト内のラベルの

並べ替え

ラベルリスト内のラベルを上下に移動して並べ替えたり、アルファベッ
ト順での自動ソートが可能です。

接続された変数を含むラベ

ルリスト

計器に接続されている変数名を含むラベルリストを保存することがで
きます。

バッファ検索でのワイルド

カードの使用

変数の検索を行うときに、バッファ検索のキーストロークシーケンス内
にワイルドカード「*」および「?」を使用することができます。

詳細については、「How to Search for a Variable Using Buffered Search」
（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参照してください。

ST M

ST M
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サブシステムを最初に表示 サブシステム（+/- 記号の付いている項目）を階層ツリーの最初に表示

するように指定できます。

詳細については、「Variables Page」（ 『CalDesk Calibration Reference』）
を参照してください。

ルートノードでのサブグ

ループ変数の表示

階層ツリーでルートノードを選択したときに、Variables リストに変数

記述ファイル内のすべての変数が表示されるように指定することがで
きます。

詳細については、「Variables Page」（ 『CalDesk Calibration 
Reference』）を参照してください。
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新しい計器機能

プロッタ内での信号の移動 ドラッグアンドドロップを使用して、プロッタ内の他の軸に信号を移動
またはコピーすることができます。

詳細については、「Basics of Handling the Plotter」（ 『CalDesk
Calibration Guide』）を参照してください。

プロッタ内の y 軸の移動 ラベルをドラッグアンドドロップすることにより、プロッタ内の y 軸を

移動することができます。

詳細については、「Basics of Handling the Plotter」（ 『CalDesk
Calibration Guide』）を参照してください。
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スタック順序の変更 プロッタの y 軸のスタック表示を選択している場合、軸ラベルを上下に

移動してスタック順序を変更することができます。

詳細については、「Analyzing and Postprocessing Measured and
Recorded Data in CalDesk」（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参照

してください。

新しい表示機能（すべての計器に共通）

ラピッドコントロールプロ

トタイピングと ECU の適合

での同一のレイアウトの

使用

ECU 適合プロジェクト（A2L ファイルが付属する適合デバイス）にお

いて、SDF ファイルの変数（プロトタイピングデバイス）に接続され

ている計器が配置されたレイアウトを再使用することができます。詳細

については、「Advanced: How to Export/Import Layouts」（ 『CalDesk
Calibration Guide』）を参照してください。

固定レイアウトサイズの指定 すべての計器をスクロールせずに表示できるように、レイアウトの固
定サイズを指定できます。詳細については、「Variables Page」

（ 『CalDesk Calibration Reference』）を参照してください。

各レイアウトへの

キーボードショートカット

の割り当て

各レイアウト（左から数えて 9 番目までのレイアウト）を、割り当てら

れた専用のキーボードショートカット（ALT+1～ 9）を使用してアクティ

ブにすることができます。

計器および計器内の変数削

除用ショートカットの改善

計器内で選択されている変数（複数可）は、Delete キーボードショート

カットで削除することができます。削除する変数が残っていない場合に
Delete を使用すると、空の計器が削除されます。計器と計器内に含まれ

るすべての変数を一度に削除する場合は Ctrl+Delete を使用します。
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新しい計測機能および記録機能

選択した変数の記録を

有効／無効にする

オプション

計測信号リストには、変数の計測および記録を有効にするためのチェッ
クボックスが用意されています。計測を有効にした変数は、計測の実行
対象に含まれ、記録を有効にするか無効にするかを選択できます。たと
えば、計器には多数の信号を表示しておき、小数の信号だけを記録する
ことも可能です。

詳細については、「How to Activate Variables for Measurement and
Recording」（  『CalDesk Calibration Guide』）を参照してください。ST M
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新しいデータセット管理機能

データセットの CDFX
フォーマットでのエクス

ポートおよびインポート

CDFX（ASAM Calibration Data Format V2.0）ファイルフォーマットで、

データセットをエクスポートおよびインポートすることができます。

複雑なタイプのパラメータ

の比較

カーブやマップなど、複雑なタイプのパラメータの差異を表示できるよ
うになりました。差異が存在するセルはハイライト表示されます。比較
値は各セルのツールチップに表示されます。

比較レポートのコメント 比較レポートの生成時にコメントを追加することができます。

Simulink® または

TargetLink モデルへの適合

データの再インポート

CalDesk 2.1 に用意されているコマンドラインツール DSExp2M を使用し

て、適合データセットを（現在の値とともに）Simulink®またはTargetLink
のモデルに再インポートすることができます。詳細については、「How
to Export a Data Set」（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参照してく

ださい。

新しいアプリケーションイ

メージを別名で保存

CalDesk を使用して作成した新しいアプリケーションイメージを、別名

で SDF ファイルに保存できるようになりました。関連付けられている

MAP、TRC、PPC の各ファイルの名前は、アプリケーションイメージ

ファイルに基づいて自動的に生成されます。詳細については、「How to
Create an Application Image」（ 『CalDesk Calibration Guide』）を参

照してください。
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Variable Editor の新機能

コマンドラインインター

フェース

Variable Editor に用意されているコマンドラインインターフェースを使

用して、グラフィカルユーザインターフェースを使用せずに Variable
Editor のいくつかの機能にアクセスすることができます。たとえば、

Variable Editor プロジェクトを使用せず、マップファイルを通じて A2L
ファイルの変数アドレスを更新することができます。また、
variableeditor コマンドとオプションを使用して、指定したタスクを

Variable Editor に実行させることができます。

詳細については、「Using the Command Line Interface」（ 『Variable
Editor Guide』）を参照してください。

マップファイルシンボルの

書き込み可能計測変数への

自動変換

マップファイルシンボルを使用して変数を作成する場合、デフォルトで
マップファイルシンボルが自動的に書き込み可能計測変数に変換され
ます。

ST M
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CalDesk ECU Diagnostics Module の新機能

ECU のフォールトメモリの

読み取りに使用するサービ

スの数の増加

フォールトメモリ読み取りに異なるサービスが使用できるようになり、
さまざまな種類のフォールトメモリエントリを読み取ることができる
ようになりました。CalDesk を使用して、Fault Memory 計器の各イン

スタンスに使用する読み取りサービスを選択することができます。

ある Fault Memory 計器の論理リンクに関する情報を更新すると、同じ

論理リンクを参照している同一の読み取りサービスを使用する、他のす
べての Fault Memory 計器の該当する情報も更新されます。つまり複数

の Fault Memory 計器は、同一の読み取りサービスが選択されている限

り同期します。

別のサービスを使用する場合は、XML 設定ファイルで指定する必要が

あります。CalDesk で使用する XML 設定ファイルは、デバイスの設定

時に ODX データベースに格納しておく必要があります。

詳細については、「Managing ECU Diagnostics Tasks」（ 『CalDesk 
Calibration Guide』）を参照してください。
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CalDesk 2.1 で拡張されたその他の機能

フルスクリーンモード CalDesk 2.1 には、画面の全領域を使用して計器を配置できるフルスク

リーンモードが用意されています。詳細については、「Full Screen Mode」
（ 『CalDesk Calibration Reference』）を参照してください。ST M
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CalDesk 2.1 への移行

項目の一覧 本章の内容

CalDesk 2.1 への移行

CalDesk 2.1 に移行して既存のエクスペリメントを使用する際、特別な

移行手順を実施しなければならない場合があります。次の表に、移行手
順の実行が必要か否かを示します。

移行手順の詳細については、http://www.dspace.com/goto?VersionsCal
を参照してください。

CalDesk 2.1 への移行 50

調整可能なパラメータを使用している CalDesk 2.0 エク
スペリメントを移行する方法

51

移行先バージョン

1.2.1 1.2.2 1.3.0 1.4.0 1.4.1 2.0 2.1

移行元バージョン

1.2.0 … No No No Yes Yes Yes Yes

1.2.1 … – No No Yes Yes Yes Yes

1.2.2 … – – No Yes Yes Yes Yes

1.3.0 … – – – Yes Yes Yes Yes

1.4.0 … – – – – No Yes Yes

1.4.1 … – – – – – Yes Yes

2.0 … – – – – – – Yes1)

1) 「調整可能なパラメータを使用している CalDesk 2.0 エクスペリメントを移行す
る方法」（51 ページ）を参照してください。
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調整可能なパラメータを使用している CalDesk 2.0 エクスペリ

メントを移行する方法

調整可能なパラメータとして定義されたマップまたはカーブが含まれ
ている CalDesk 2.0 エクスペリメントを CalDesk 2.1 で使用するには、

影響を受けるパラメータのすべての接続を更新する必要があります。

影響を受けるエクスペリメ

ント

エクスペリメントが下記の条件すべてに該当する場合、移行手順を行う
必要があります。

■ CalDesk 2.0 で作成されている。

■ SDF 変数記述を使用しているデバイス（DS1005、MicroAutoBox）
が 1 つ以上含まれている。

■ 調整可能なパラメータとして定義されたマップまたはカーブへの接

続が含まれている。

変更されたパラメータ名 調整可能なパラメータとして定義されるマップまたはカーブの命名方
法は、CalDesk 2.0 の場合と CalDesk 2.1 の場合では異なります。この

ようなパラメータが含まれているエクスペリメントをロードした場
合、CalDesk では調整可能なマップまたはカーブへの接続を確立する

ことはできません。

操作手順 調整可能なパラメータを使用している CalDesk 2.0 エクスペリメン

トを移行する方法

1 CalDesk 2.1 を開きます。

2 使用する CalDesk 2.0 エクスペリメントをロードします。

3 調整可能なパラメータとして定義されているマップまたはカーブの
すべての接続を更新（計器への新しい接続の作成、調整可能なパラ
メータの計測信号リストへの再追加など）します。

4 修正したエクスペリメントを保存します。

結果 調整可能なパラメータを使用したエクスペリメントを引き続き使用す
ることができます。
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ControlDesk

ControlDesk 3.3 の新機能

CAN Navigator CAN メッセージの動的設定 実行時に、リアルタイムモデル内で指定

されていないCANメッセージを設定して、リアルタイムプラットフォー

ム上でアクティブにすることができます。これらの試験メッセージの数
はリアルタイムモデル内で指定されていますが、RTICANMM MainBlock
用に指定されているデータベースからは独立しています。詳細について

は、「Working With Experimental Messages」（ 『ControlDesk
Experiment Guide』）を参照してください。

ユーザ定義データベースとの連携 RTICANMM MainBlock 用に指定さ

れている DBC ファイルをベースにユーザ定義データベース（UDDB）を

作成し、そのメッセージを CAN Navigator で指定します。詳細について

は、「Working with User-Defined Databases」（ 『ControlDesk Experiment
Guide』）を参照してください。

ControlDesk 計器の有効化／無効化 2 つ以上の操作モードのあるシミュレーショ

ンモデルを使用するとき、アクティブでない計器を無効化できると便利
です。たとえば、オートマチックトランスミッションモードでマニュア
ルトランスミッション用の計器を無効化すると、試験の操作が単純化さ
れ、より直観的に実行できるため、操作エラーを防ぐことができます。
無効化した計器がグレイ表示され、値や選択用チェックボックスが非表
示になります。

この機能は、計器のプロパティのページを使用して対話形式で設定する
ことも、Automation 機能を使用して自動的に設定することもできます。
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入力計器を読み取り専用に設定 入力計器を読み取り専用に設定し
て、誤って変更するのを防ぐことができます。計器は淡色表示になりま
すが、値は表示されます。

この機能は、計器のプロパティのページを使用して対話形式で設定する
ことも、Automation 機能を使用して自動的に設定することもできます。
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dSPACE FlexRay Configuration 
Package

dSPACE FlexRay Configuration Package 1.12 の新機能

FlexRay Configuration Tool チェックサム計算の改善 チェックサム計算に使用するフレームの ID
が指定できるようになりました。この ID はフレーム ID ファイルで指定

し、structure 変数を使用して、チェックサムアルゴリズムに渡します。詳

細については、「Using User-Defined Checksum Algorithms」（ 『FlexRay
Configuration Tool Guide』）を参照してください。

send-startup-sync フレームの監視 send-startup-sync フレームを

Global RX Pool フレームメンバーシップに割り当てることができます。

このフレームメンバーシップはフレームの受信に使用されますが、使用
可能なコントローラが残っておらず、ネットワーク内の他の ECU が次

のstartup-syncフレームを送信していない場合は、必要に応じてstartup-
sync フレームの送信にも使用することができます。詳細については、

「Building Frame Membership Groups」（ 『FlexRay Configuration
Tool Guide』）を参照してください。

XCP on FlexRay XCP マスターを定義して、RTI Bypass Blockset 用
の XCP フレームを設定することができます。詳細については、「RTI
Bypass Blockset 2.5 の新機能」（59 ページ）を参照してください。

RTI FlexRay Configuration 
Blockset

RTIFLEXRAYCONFIG TX WAKEUP ブロック FlexRay バスでウエ

イクアップパターンを送信するための基本的な設定とトリガ条件を指
定することができます。詳細については、「RTIFLEXRAYCONFIG TX
WAKEUP」（ 『FlexRay Configuration RTI Reference』）を参照して

ください。
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RTIFLEXRAYCONFIG RX FRAME STATUS ブロック 指定したFlexRay
フレームの状態を監視することができます。詳細については、

「RTIFLEXRAYCONFIG RX FRAME STATUS」（ 『FlexRay Configuration
RTI Reference』）を参照してください。

FlexRay Replay Script 
Generator

FlexRay Replay Script Generator は新しい dSPACE ソフトウエアツー

ルです。このツールを使用して、FlexRay バスの通信を再生する Real-
Time Testing 用の Python スクリプトを生成することができます。再生

する通信は事前にログに記録しておく必要があります。このワークフ
ロー全体の詳細については、『FlexRay Replay Script Generator Guide』
を参照してください。
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RTI および RTLib

RTI 6.2 および RTLib の新機能

DS2211 DS2211 RTLib の機能が改善されています。

SENT プロトコルのサポート SENT（Single Edge Nibble Transmission）
は、センサと ECU 間の通信に使用するプロトコルです。アナログイン

ターフェースの代替として、高解像度（10 ビット以上）のセンサのデー

タの送信に使用します。RTLib 機能を使用して、SENT レシーバおよび

SENT トランスミッタの DS2211 への実装を行うことができます。

■ SENT レシーバ

■ 4 系統の独立したチャンネル（デジタル入力 1 ～ 4）
■ 受信したすべてのデータまたは最後に受信したデータをリアルタ

イムモデルに送信します。

■ メッセージクロックに関する情報をリアルタイムモデルに送信し
ます。

■ SENT トランスミッタ

■ 5 系統の独立したチャンネル（デジタル出力 1 ～ 5）
■ ユーザがすべてのニブルを設定します。

■ リアルタイムモデル内でチェックサムを計算する必要がありま
す。したがって、チェックサムの操作が可能になっています。

■ いくつかのメッセージを FIFO に格納できるため、複数のメッ

セージのシームレスな送信が可能です。

■ FIFO 内に存在するメッセージが 1 つだけの場合は、送信を反復し

ます（オプション）。

■ リアルタイムモデルからメッセージクロックを送信することがで
きます。

詳細については、「Single Edge Nibble Transmission (SENT)」（ 『DS2211
RTLib Reference』）を参照してください。
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この機能は、RTI ではサポートされていません。

RTI1401 設定による Real-
Time Testing のサポート

Real-Time Testing では、MicroAutoBox もリアルタイムハードウエアと

してサポートされるようになりました。そのため、RTI1401 の設定には

[Enable Real-Time Testing Support] オプションが用意されています。

外部シミュレーションの

廃止

RTI/RTI MP での、Simulink および Real-Time Workshop データ交換イ

ンターフェース「External Mode」（External Simulation） のサポートは、

dSPACE Release 6.3 で廃止されました。
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 RTI Bypass Blockset

RTI Bypass Blockset 2.5 の新機能

XCP on FlexRay 経由の

バイパス処理のサポート

RTI Bypass Blockset では、XCP on FlexRay 経由のサービスベースのバ

イパス処理がサポートされるようになりました。

XCP on FlexRay 経由のサービスベースのバイパス処理は、下記の

dSPACE ハードウエアで行うことができます。

■ FlexRay モジュールを搭載した DS4501 IP Carrier Board または

DS4505 FlexRay Interface Board で構成される DS1005 または

DS1006 ベースのモジュール式システム

■ FlexRay モジュールを搭載した MicroAutoBox 1401/1505/1506、ま

たは 1401/1505/1507

XCP インターフェース用の

新しい設定オプション

DAQ リストの優先度の指定 RTI Bypass Blockset を使用して、XCP
ベースのバイパスインターフェースの優先度を指定することができる
ようになりました。各 Read および Write ブロックごとに DAQ リスト

の優先度の指定を行うことができます。デフォルト設定である内部的に
定義された標準の優先度のほか、ブロック内で選択したサービスインス
タンスに基づく優先度を使用するよう設定できます。また、手作業で
DAQ リストの優先度を入力することもできます。
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RTI Bypass ブロック設定用

自動化インターフェース

RTI Bypass Blockset には、RTI Bypass Blockset のブロックの設定およ

びパラメータ化を行うことのできる自動化プログラミングインター
フェース（API）が用意されています。この API の指定は MATLAB 構造

体によって行います。RTI Bypass Blockset MATLAB API を MATLAB 標

準 M-function と併用することにより、バイパスモデルの自動生成および

バイパスインターフェースや機能の自動設定のためのバッチスクリプ
トを記述することができます。また、オーバーレイされている MATLAB
ブロックからの RTI Bypass ブロックの設定にも使用できます。

詳細については、『RTI Bypass Blockset MATLAB API Reference』を参

照してください。

RTI Bypass Blockset に
関するアプリケーション

ノート

RTI Bypass Blockset には、RTI Bypass Blockset を使用して XCP on
FlexRay経由の機能バイパスを実行するためのセットアップ方法を説明

したアプリケーションノートが付属しています。dSPACE FlexRay
Configuration Package を使用し、Simulink 環境でバイパスモデルを実

装し、RTI Bypass Blockset を使用してバイパスインターフェースおよ

びバイパス機能を設定して、XCP マスターをセットアップする方法が

説明されています。

詳細については、『RTI Bypass Blockset Application Note』を参照して

ください。

RTI Bypass Blockset バー

ジョン 2.0、2.1、および 2.2
のモデルの使用

dSPACE Release 6.3 には、以前のバージョン 2.x のブロックセットと

互換性のある RTI Bypass Blockset 2.5 が含まれています。ただし、デー

タディクショナリのフォーマットは、RTI Bypass Blockset のバージョ

ン 2.0、2.1、および 2.2 のフォーマットとは異なります。バージョン

2.0、2.1、および 2.2 のブロックセットで作成した Simulink モデルの

データディクショナリは、RTI Bypass Blockset 2.5 で使用されている

フォーマットに自動的に変換されます。

Variable Editor 使用時の

制約

CalDesk 2.0 または 2.1 をインストールしている場合は、RTI Bypass
BlocksetのRTIBYPASS_SETUPブロック経由で Variable Editorを開くこ

とはできません。RTIBYPASS_SETUP ブロック経由で Variable Editor を
開けるのは、CalDesk 1.4.1 以前のバージョンをインストールしている場

合だけです。

RTI Bypass Blockset 2.5 で保存したモデルを、以前の 2.x
バージョンの RTI Bypass Blockset で使用する場合は、ま

ずモデルのデータディクショナリ（データディクショナリ
の名前とパスは、Info ブロック内で確認できます）を削除

し、ASAM-MCD 2MC（A2L）ファイルを再度インポート

する必要があります。 こうすることにより、RTI Bypass
Blockset は、適切なフォーマットのデータディクショナリ

を自動的に作成します。
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RTI CAN MultiMessage Blockset

RTI CAN MultiMessage Blockset 2.4 の新機能

ユーザ定義データベース用

試験メッセージ

RTI CAN MultiMessage Blockset で、ユーザ定義データベース（UDDB）
用に試験メッセージがサポートされるようになりました。UDDB は、

ControlDesk の CAN Navigator内で使用することができます（「ControlDesk
3.3の新機能」（53ページ）参照）。試験メッセージは、RTICANMM MainBlock
用として指定したデータベースファイルから独立しており、モデルのTRC
ファイルには含まれていません。これらのメッセージは実行時に設定する
ことができます。

UDDB 用の試験メッセージを [Experimental Software Page（RTICANMM
MainBlock）]（ 『RTI CAN MultiMessage Reference』）で指定するこ

とができます。
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RTI RapidPro Control Unit Blockset

RTI RapidPro Control Unit Blockset 1.9 の新機能

RPCU_INJ_IGN_TPU ブ

ロック

インジェクションおよびイグニッションパルス（エンジン制御）の最大
数が 10 から 15 に変更されています。

RPCU_AABP_TPU ブロック 「角度 - 角度」ベースのパルス（エンジン制御）の最大数が 10 から 15
に変更されています。
63 
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SystemDesk

項目の一覧 本章の内容

SystemDesk 2.0 の新機能 66

SystemDesk 2.0 への移行 78
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SystemDesk 2.0 の新機能

項目の一覧 本章の内容

AUTOSAR 2.1 および AUTOSAR 3.0 のサポート

SystemDesk は、以下の AUTOSAR バージョンをサポートしています。

■ AUTOSAR リリース 2.1 のバージョン 2.1.2 および 2.1.4
■ AUTOSAR リリース 3.0 のバージョン 3.0.0 および 3.0.2

詳細については、「Basics on AUTOSAR Import/Export」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

計測および適合

SystemDesk 2.0 では、AUTOSAR の規格に準拠した計測アクセスおよ

び適合アクセスのモデル化がサポートされています。

ソフトウエアアーキテク

チャでの計測および適合の

モデル化

計測アクセス ソフトウエアアーキテクチャで、データエレメント、
演算引数、Interrunnable 変数用の計測アクセスを指定することができま

す。また、A2L ファイルに格納する計測固有のプロパティも指定するこ

とができます。

詳細については、「Modeling Measurement Access」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

AUTOSAR 2.1 および AUTOSAR 3.0 のサポート 66

計測および適合 66

ネットワーク通信およびバスサポート 69

ベーシックソフトウエアおよび ECU コンフィギュレー
ション

71

SystemDesk シミュレーションモジュール 75
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適合アクセス ソフトウエアアーキテクチャで、calprm インター

フェースまたは内部動作を通じて適合パラメータを指定することによ
り、アトミックソフトウエアコンポーネント用の適合アクセスを指定す
ることができます。また、A2L ファイルに格納する適合固有のプロパ

ティも指定することができます。

FA_Normal 適合パラメータ用の適合固有プロパティの例を下の図に示

します。マクロを使用して、変数名およびグループを指定します。

詳細については、「Modeling Calibration Access」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

SystemDesk 2.0 では、カーブやマップなど多次元パラメー

タの定義はサポートされていません。
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計測および適合のための

RTE の生成と A2L ファイル

のエクスポート

RTE の生成時に、SystemDesk を使用して、計測アクセスおよび適合ア

クセスを定義したエレメント用の計測変数および適合パラメータを生
成することができます。

RTE コードの生成後に、計測変数および適合パラメータを A2L ファイ

ルにエクスポートすることができます。A2L ファイルには、最小値や最

大値など、指定したプロパティが格納されます。物理アドレスは、マッ
プファイルにより割り当てられます。これにより、ECU アプリケーショ

ンの実行中に、dSPACE の CalDesk などの計測および適合（MC）シス

テムからの、これらの変数へのアクセスが可能になります。

次の図では、RTE の生成時に作成された適合パラメータのリストの例

を示します。このリストには、FA_Normal 適合パラメータ用のエント

リも含まれています。変数名の指定を可能にするため、各マクロは、ソ
フトウエアコンポーネント名（$s）、ポート名（$p）、および適合パラ

メータの名前（$e）で置換されています。

詳細については、「Basics on RTE Code Generation for Measurement
and Calibration」（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。ST M
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ネットワーク通信およびバスサポート

SystemDesk 2.0 には、ネットワーク通信用の下記の新機能が用意され

ています。

FlexRay のサポート 既存の FIBEX ファイルを通信マトリックスにインポートして、ネット

ワーク通信を指定することができるようになりました。詳細について

は、「How to Add and Specify a Communication Matrix」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

また、FIBEX ファイル内に定義されているネットワーク通信をハードウ

エアトポロジにマッピングするために、SystemDesk を使用して、

FlexRay バスおよび FlexRay ECU 通信ポートも指定することができま

す。詳細については、「How to Add and Specify a Bus」（ 『SystemDesk
Guide』）および「How to Add and Specify an ECU」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

COM コンフィギュレーショ

ンのインポート

SystemDesk 1.x でネットワーク通信を指定するには通信マトリックス

が必要です。Signal Mapping エディタを使用して、ECU 間で交換され

るデータエレメント（およびイベントメッセージ）をネットワーク通信
にマッピングする必要があります。SystemDesk は、この情報を使用し

て COM コンフィギュレーションを生成します。

SystemDesk 2.0 では、ネットワーク通信に基づく COM コンフィギュ

レーションの作成およびアップデートのほか、COM コンフィギュレー

ションのインポートも可能です。つまり、ネットワーク通信の指定や、
ネットワーク通信へのデータベースファイルのインポートを行なわず
に RTE コードを生成することができます。
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RTE コードを生成するには、COM コンフィギュレーションのインポート

後に、格納されている COM 信号をデータエレメントにマッピングする必

要があります。SystemDesk には、この作業を行うために [COM Signal
Mapping Dialog] が用意されています。

詳細については、「How to Import COM Configurations」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。
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ベーシックソフトウエアおよび ECU コンフィギュレーション

SystemDesk 2.0 では、ECU の設定およびベーシックソフトウエアモ

ジュールの統合へのサポートが改善されています。

ECU ソフトウエアコンポジ

ションのグラフィカルモデ

リング

SystemDesk 2.0 では、ECU ソフトウエアコンポジションのモデリング

をグラフィカルな環境で行うことができます。ECU ソフトウエアコン

ポジションは、1つのECUのすべてのベーシックソフトウエアコンポー

ネント、およびそれらコンポーネントのアプリケーションソフトウエア
への接続が指定されているエレメントです。これを使用して、アプリ
ケーションソフトウェアコンポーネントがベーシックソフトウェアに
アクセスするための RTE コードを生成することができます。

次の図では、SystemDesk の Project Manager と、3 つの ECU ソフトウ

エアコンポジションが格納されているフォルダの例を示します。
CentralBodyEcuSwComposition フォルダには、IoHwAbstraction ベー

シックソフトウエアコンポーネントが格納されています。ベーシックソ
フトウエアコンポーネントは次のようにグラフィカルに表示されます。
新機能と移行手順 2008 年 11 月 71 
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指定した ECU コンフィギュレーションに ECU ソフトウエアコンポジ

ションを割り当てた後、Service Connection Editor を使用して、ECU
ソフトウエアコンポジションで定義されているベーシックソフトウエ
アコンポーネントにアプリケーションソフトウエアコンポーネントを
接続することができます。これは RTE コードの生成に必要な準備作業

です。

詳細については、「Basics on ECU Software Compositions」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

ベーシックソフトウエアモ

ジュール設定のサポート

SystemDesk 2.0 では、ベーシックソフトウエアモジュールの設定がサ

ポートされており、作成、インポート、編集、エクスポートを行うこと
ができます。また、SystemDesk の BSW Module Editor を使用して、COM
コンフィギュレーションやNvMコンフィギュレーションなどの設定を編

集することができます。

SystemDesk 2.0 では、ECU コンフィギュレーションパラメータ定義

ファイルに定義されているすべてのベーシックソフトウエアモジュー
ルの設定がサポートされています。これらの定義は AUTOSAR 規格の

一部であり、サードパーティ製ツールで作成することができます。この
定義ファイルはモジュール設定用のテンプレートとして必要であり、こ
れを使用して、任意のモジュール設定の作成および編集を行うことがで
きます。
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次に、IoHwAbstration 設定を SystemDesk の BSW Module Editor で編

集している例を示します。モジュール設定のパラメータは、AUTOSAR
規格の ECU コンフィギュレーションパラメータ定義ファイル内に定義

されています。

詳細については、「Basics on Module Configurations」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

NVRAM Manager の
サポート

SystemDesk 2.0 では、NVRAM Manager がサポートされています。

NVRAM Manager は、EEPROM や ECU のフラッシュメモリなど、不揮

発性メモリへのアクセスを提供するベーシックソフトウエアモジュール
です。

SystemDesk では下記を実行することができます。

■ アトミックソフトウエアコンポーネントの NV ブロックサービス要

求の指定

■ 指定した NV ブロックサービス要求に基づいた、NvM コンフィギュ

レーションの作成

■ 生成した NvM コンフィギュレーションに基づいた、ベーシックソフ

トウエアコンポーネントの生成

SystemDesk 2.0 には、SystemDesk を使用してシミュレーションを行

うための NVRAM Manager の実装も含まれています。

詳細については、「Configuring the NVRAM Manager」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

ST M
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COM コンフィギュレーショ

ンのインポート

SystemDesk 1.x でネットワーク通信を指定するには通信マトリックス

が必要です。 Signal Mapping エディタを使用して、ECU 間で交換され

るデータエレメント（およびイベントメッセージ）をネットワーク通信
にマッピングする必要があります。SystemDesk は、この情報を使用し

て COM コンフィギュレーションを生成します。

ネットワーク通信に基づくCOMコンフィギュレーションの作成および

アップデートのほかに、SystemDesk 2.0 を使用して、COM コンフィ

ギュレーションをインポートすることもできます。つまり、ネットワー
ク通信の指定や、ネットワーク通信へのデータベースファイルのイン
ポートを行わずに RTE コードを生成することができます。

RTE コードを生成するには、COM コンフィギュレーションのインポート

後に、格納されている COM 信号をデータエレメントにマッピングする必

要があります。SystemDesk には、この作業を行うための、[COM Signal
Mapping Dialog] が用意されています。

詳細については、「How to Import COM Configurations」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。
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SystemDesk シミュレーションモジュール

SystemDesk 2.0 には、元の C コードを使用して開発者の PC 上でシステ

ムの非リアルタイムオフラインシミュレーションを実行できる、新しいシ
ミュレーションモジュールが用意されています。このモジュールを使用し
て、自動車用ソフトウエアアーキテクチャの開ループおよび閉ループの
SIL（Software-in-the-Loop）シミュレーションを行うことができます。詳

細については、「Introduction to Simulating Systems」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

元の C コードを使用した

SIL シミュレーション

SystemDesk でのシミュレーションは SIL（Software-in-the-Loop）シ

ミュレーションで、通常は、ソフトウエアコンポーネント（SWC）の

C コードおよび RTE（ランタイム環境）をもとに行ないます。シミュ

レーションを行うソフトウエアコンポーネントの Implementation に、

コードまたはオブジェクトファイルを指定する必要があります。SWC
の C コードと RTE の生成コードは、シミュレーションの実行中にコン

パイルされ実行されます。SystemDesk でのオフラインシミュレーショ

ンを使用して、ネットワーク接続された ECU とそのソフトウエアコン

ポーネントに対して開発プロセスの初期段階でソフトウエアのエラー
を検出し、診断ソフトウエアの検証を行うことができます。

開ループシミュレーションと

閉ループシミュレーション

SystemDesk では、開ループと閉ループの両方のシミュレーションがサ

ポートされています。開ループシミュレーションでは入力信号ジェネ
レータを使用したり、閉ループシミュレーションでは適切なプラントモ
デルをソフトウエアアーキテクチャに接続することができます。

SystemDesk を使用して、Simulink® ベースのモデルの統合を行うこと

もできます。また、C コードと AUTOSAR ソフトウエアコンポーネン

ト規格を使用して、任意のモデルをインポートすることもできます。

ベーシックソフトウエアの

テスト

オフラインシミュレーション中のシステムを忠実に表示するために、
AUTOSAR オペレーティングシステムや、NVRAM、 Error Manager など

のベーシックソフトウエアモジュールを使用してアプリケーションソ
フトウエアをテストすることができます。SystemDesk でのアプリケー

ションのスケジューリング挙動のシミュレーションには、AUTOSAR オ

ペレーティングシステムが使用されます。SystemDesk を使用して、実

装を行う対象となるすべてのベーシックソフトウエアモジュールのシ
ミュレーションを行うことができます。

詳細については、「Integrating Basic Software in a Simulation」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。
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VFB システムの

シミュレーション

SystemDesk では、論理レベルでのシステムのシミュレーションのため

に、AUTOSAR によって定義された Virtual Functional Bus（VFB）コン

セプトがサポートされています。VFB システムのシミュレーションを使

用すれば、ハードウエアトポロジやネットワーク通信の指定を行う必要
がなく、設計の初期段階で動的なシステムの挙動を検証することができ
ます。VFB システムのシミュレーションは、理想的な環境で行われるこ

とを想定しています。この段階では、使用するハードウエアの影響はシ
ミュレーションに含まれません。詳細については、「Basics on Simulating
a VFB System」（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

CAN バスの

シミュレーション

SystemDesk を使用して、通信バスの影響のシミュレーションを行うこ

とができます。バスシミュレーションを実行して、通信設定の段階でバ
スの使用率の概算を見積り、アプリケーションのタイミング挙動の評価
時に通信の遅延を考慮することができます。CAN バスの調停やバス容

量などの影響もシミュレーションできます。詳細については、「Basics
on Simulating a Bus」（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

シミュレーションの実行の

管理

SystemDesk ではエクスペリメントおよびシミュレーションを設定し、シ

ミュレーションタスクの管理を行うことができます。SystemDesk の GUI
を使用してシミュレーションを作成したり、SystemDesk の自動化イン

ターフェースを使用してテストの記述を行うことができます。詳細につ

いては、「Working with Experiments and Simulations」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。

変数の指定 シミュレーション用の計測変数、stimulus 変数や適合パラメータを定

義できます。詳細については、「Specifying Variables for Simulation」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

シミュレーションの実行 1 つまたは複数のシミュレーションを同時に実行できます。また、シミュ

レーションの実行を中断、再開、停止することもできます。シングルス
テップシミュレーションも実行できます。シミュレーションの実行を中
断して、シミュレーションの適合パラメータを変更することも可能です。
詳細については、「Building and Running the Simulation Application」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。
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シミュレーションの実行の

表示

SystemDesk のプロッタを使用して、シミュレーションの実行結果を表

示することができます。計測データと、シミュレーション時間との関係
（時間プロット）または他の計測変数との関係（XY プロット）を表示す

ることができます。詳細については、「Visualizing Simulation Runs in
the Plotter」（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

計測データのインポート

およびエクスポート

シミュレーション結果のエクスポートおよびシミュレーション結果の
計測データのインポートを行うことができます。詳細については、

「Working with Simulation Results」（ 『SystemDesk Guide』）を参照

してください。

C コードレベルでのソフト

ウエアのデバッグ

SystemDesk では、シミュレーションに使用したコードファイルのデバッ

グがサポートされています。ブレイクポイントを定義したり、シングル
ステップシミュレーションを実行することができます。個々のテキスト
メッセージを使用してコードファイルのデバッグを行うことも、

Microsoft® Visual Studio .NET 2005 などの C デバッガを使用することも

できます。詳細については、「Use Cases for Simulation」（ 『SystemDesk
Guide』）を参照してください。
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SystemDesk 2.0 への移行

SystemDesk 2.0 への移行

SystemDesk 1.0 または 1.1
で作成したプロジェクトの

再利用

SystemDesk 1.0、SystemDesk 1.0（シミュレーションモジュール付き）、

SystemDesk 1.1 を使用して作成したプロジェクトを再利用するには、

そのプロジェクトを SystemDesk 1.1 パッチ 1 の SystemDesk フォー

マットでエクスポートし、エクスポートした SDXML ファイルを

SystemDesk 2.0 の新しいプロジェクトとしてインポートする必要があ

ります。

移行手順 既存のプロジェクトの SystemDesk 2.0 への移行に必要な

手順を下記に示します。

1. SystemDesk 1.1 パッチ 1 をインストールします。

2. SystemDesk 2.0 で再利用する、SystemDesk 1.0、SystemDesk 1.0
（シミュレーションモジュール付き）、SystemDesk 1.1 で作成した

プロジェクトを、SystemDesk 1.1 パッチ 1 で開きます。

3. このプロジェクトを SystemDesk フォーマットでエクスポートしま

す。この作業を行うには、Project Manager のコンテキストメ

ニューから [Export] – [SystemDesk Format] コマンドを実行します。

プロジェクトと、そのすべてのサブエレメントが、指定した
SDXML にエクスポートされます。

4. SystemDesk 2.0 を開きます。

5. 新しいプロジェクトを作成します。

6. このプロジェクトに、エクスポートしたプロジェクトのエレメント
が保存されている SDXML ファイルをインポートします。Project 
Manager のコンテキストメニューから [Import] – [SystemDesk 
Format] コマンドを実行します。インポートしたデータがプロジェ

クトエレメントの下の SystemDesk プロジェクトに追加されます。

7. プロジェクトを保存します。

複数のバージョンの

SystemDesk の自動化

SystemDesk の特定バージョンの自動化 たとえば、SystemDesk 1.0
と 2.0 など、SystemDesk の複数のバージョンがインストールされてい

る場合、SystemDesk への COM 接続を開くと、デフォルトでは、最後

にインストールしたバージョンが自動化されます。COM 接続を開くと

きに、バージョン情報を入力して、自動化するバージョンを指定するこ
ともできます。

データの完全性を保持するために、プロジェクトの一部
ではなく全体をエクスポートすることをお勧めします。
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特定バージョン削除後の SystemDesk の自動化 特定バージョンの

SystemDesk を削除した後で、インストールされているその他のバージョ

ンの SystemDesk の自動化を行う場合、その SystemDesk の自動化機能

を Microsoft Windows のレジストリに登録する必要があります。これは、

SystemDesk のインストールプロセスで実行されます。SystemDesk の特

定バージョンを削除した場合は、対応する自動化機能もレジストリから
削除されるため、登録しなおす必要があります。

SystemDesk の複数のバージョンの自動化に関する基本的な情報に

ついては、「Automating More Than One Version of SystemDesk」
（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。

SystemDesk 1.0 または 1.1
用に作成した自動化スクリ

プトの再利用

SystemDesk の自動化 API は、SystemDesk 2.0 で変更されています。

SystemDesk 2.0 より前のバージョンの SystemDesk 用として作成した

自動化スクリプトは、変更後の API に移行する必要があります。変更お

よび廃止された自動化エレメントに関する移行情報については、

「Migrating Automation Scripts」（ 『SystemDesk Guide』）を参照して

ください。

SystemDesk 1.0 または 1.1
用として作成した Custom 
Validation Rule の再利用

Custom Validation Rule を定義するとき、Validation を行うエレメント

にアクセスするには新しい GetElementByGuid 自動化メソッドを使用す

る必要があります。

SystemDesk 1.0 または 1.1 で Custom Validation Rule の作成に使用し

た、ElementPathToPythonInstruction 自動化メソッドのサポートは廃止

されました。Custom Validation Rule を継続して使用するには、新しい

GetElementByGuid 自動化メソッドへの適用が必要です。新しいメソッド

を使用したルールのサンプルについては、「Examples of Custom
Validation Rules」（ 『SystemDesk Guide』）を参照してください。
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この GetElementByGuid 自動化メソッドは、Validation 専用

です。
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互換性情報

項目の一覧 本章の内容

サポートしている MATLAB リリース

サポートしている MATLAB
リリース

dSPACE Release 6.3のRCPおよびHIL関連のソフトウエア、TargetLink、
Model Compare、およびSystemDeskは、以下のThe MathWorks社MATLAB
リリースとの完全な互換性を提供しています。

■ MATLAB R2008b
■ MATLAB R2008a
■ MATLAB R2007b+
■ MATLAB R2007a+
■ MATLAB R2006b
■ MATLAB R2006a+

互換性の詳細については、dSPACE の Web サイト

（www.dspace.com/goto?Compatibility）を参照してください。

サポートしている MATLAB リリース 81

サポートしているオペレーティングシステム 82
81 
▲■■■■■■■■■■■■■■■■■■
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サポートしているオペレーティングシステム

サポートしているオペレー

ティングシステム

dSPACE Release 6.3 の各ソフトウエア製品とサポートされているオペ

レーティングシステムの対応を下の表に示します。

dSPACE Release 6.3 は、Windows XP Professional x64 Edition および

Windows Vista（64 ビット版）をサポートしていません。

dSPACE Release と各製品がサポートしているオペレーティングシス

テムの概要については、www.dspace.com/goto?os_compatibility を参照

してください。

Windows Vista（32 ビット

版）使用時の制限事項

MATLAB のサポート Windows Vista では、dSPACE ソフトウエアが

サポートしているのは MATLAB R2007a+ 以降のバージョンだけです。

dSPACE ソフトウエア CalDesk は、Windows Vista をサポートして

いません。

スリープモードはサポートされていません dSPACE ソフトウエア

は、省電力のための Windows Vista のスリープモードをサポートしてい

ません。PC をスリープモードから復帰させた場合は、再起動して、

dSPACE ハードウエアとの通信を復元する必要があります。

自動的にスリープモードになるのを防ぐために、スリープモードをオフ
にする必要があります。詳細については、「How to Disable Windows
Vista's Sleep Mode」（ 『Software Installation and Management
Guide』）を参照してください。

ユーザの簡易切り替えはサポートされていません dSPACE ソフトウ

エアは、Windows Vista のユーザの簡易切り替え機能をサポートしてい

ません。

オペレーティング

システム

各コンポーネントによるサポート

RCP および

HIL 関連のソ

フトウエア

TargetLink 
2.3.1

TargetLink 
3.0

CalDesk  
2.1

Model Compare 
2.0.1

SystemDesk  
2.0

Windows 2000 
Professional 
Service Pack 4

– X X – – –

Windows XP 
Professional
（32 ビット版）

Service Pack 21)

X X X X X X

Windows Vista2)

（32 ビット版）
Service Pack 1

X X X – X X

1) Service Pack 3 の使用をお勧めします。Windows XP Service Pack 3 に関する最新の情報については、
http://www.dspace.com/goto?winxpsp3 を参照してください。
2) Windows Vista Business、Ultimate、Enterprise のみ。Windows Vista Home および Starter はサポートしていません。

ST M
新機能と移行手順 2008 年 11 月
■■▼

http://www.dspace.com/goto?winxpsp3
http://www.dspace.com/goto?winxpsp3
http://www.dspace.com/goto?os_compatibility


■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■■▼ 互換性情報 ▲■■■■■■■■■■■■■■■■■
PC をシャットダウンする前に dSPACE ソフトウエアを閉じる

Windows Vistaではシャットダウン手順が変更されており、プロセスは、

dSPACE ソフトウエアによって利用されている状態であっても中断さ

れます。データの損失を回避するには、PC のシャットダウンを実行す

る前に dSPACE ソフトウエアを手作業で終了する必要があります。

ファイアウォールルールを追加して通信を許可する dSPACE ソフト

ウエアのインストール時に、追加で 2 つの Windows Vista のファイア

ウォールルールが自動的にインストールされます。その 1つは、AutoBox
などのdSPACE拡張ボックスとの通信を許可するためのルールです。も

う 1 つは、MotionDesk によるネットワークチャンネルからのモーショ

ンデータの受信を許可するためのルールです。

これらのルールは、次のコマンドによって生成されます。

■ advfirewall firewall add rule name="dSPACE Net Service"

service=any dir=in action=allow profile=any

protocol=icmpv4:0, any description="Allow the dSPACE Net

Service to connect to a dSPACE expansion box via network."

■ advfirewall firewall add rule name="dSPACE MotionDesk"

program="%dspace_root%\MotionDesk\Bin\MotionDesk.exe"

dir=in action=allow profile=any description="Allow dSPACE

MotionDesk to receive motion data via network."
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